MCL 243136 Cobot Loader

MartinSystems

STANDARDMASCHINEN&SERVICE

Die sichere und wirtschaftliche Losung fur die Zusammenarbeit zwischen Mensch und

Roboter.

Zelle

Mit einer bendtigten Stellflache
von gerade mal ca. 0,7gm Iasst
sich die auf Rollen stehende Au-
tomationszelle optimal in lhre
Produktion integrieren.

Werkstlick-
speicher

Fir die Lagerung / Bereitstellen
von Werkstucken dient eine mo-
dulare und neutrale Materialab-
lage in einem Format von 600
mm x 400 mm flr zum Beispiel
Tray’s, Blister, KLT, uvm.

Roboter

Durch die gefiuhrte Lernfunktion
bringen Sie den Roboter mit ei-
ner gefiihrten Handbewegung
in die gewunschte Position und
speichern diese Uber Drag &
Drop- Funktion auf dem Tablet.
Mit Traglasten von bis ca. 20 kg
und einer max. Reichweite von
ca. 1.418 mm kann der Cobot
Loader fiir eine Vielzahl von Ap-
plikationen eingesetzt werden.

Fir individuelle Anforderungen
ist die Flexibilitat im Standard
bereits enthalten. Zusatzfunktio-
nen wie Reinigen mittels Blasluft,
Umgreifen etc. sind bereits in der
Steuerung integriert. Es muss
lediglich die Hardware erweitert
werden. Um den Cobot Loader
perfekt an Ihre Applikation anzu-
passen, stehen eine vielzahl von
Greiferoptionen zur Verfliigung.
Elektrisch oder pneumatisch an-
getrieben, Einfach oder Doppel-
greifer oder ein Vakuumgreifer
stehen optional zur Auswahl.

Sicherheits-
konzept

Die sichere Bereichsuberwa-
chung wird durch einen Sicher-
heitslaser-Scanner  hergestellt.
Die Bereichsuberwachungistin 3
Zonen unterteilt. Damit entfallen
konventionelle  Sicherheitsein-
richtungen wie Schutzzaune.

Inbetrieb-
nahme f@

Die Konfiguration ist spielend ein-
fach gehalten. Alle Ablaufe sind
grafisch dargestellt! Das macht
die Ablaufsteuerung extrem sim-
pel. Schrittketten kdénnen rasch
per Drag & Drop hinzugeflgt
und wieder entfernt werden. Eine
konventionelle Programmierung
des Roboters ist nicht mehr er-
forderlich. Naturlich ist die Bear-
beitung der Referenzpunkte auch
im Nachgang maoglich.
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MCL 243136 Cobot Loader

Technische Daten

MartinSystems

STANDARDMASCHINEN&SERVICE

Maschinenschnittstelle.

ProfiNet, Profibus, ProfiNet/ Profi-

Safe, 1/O, 1/0O-Link, FINet, OPC/UA

Greifersysteme.

Bedienungd.

Tablet Teach Pendant mit Wizzard
"Smile"

Roboter.

Elektrisch oder Pneumatisch ange-
trieben, Einfach- oder Doppelgrei-
fer, Vakuumgreifer

FANUC CRX-5iA, -10iA, -20iA
OMRON: Optional

Varianten Roboterzelle

Bezeichnung Traglast Reichweite Geschwindigkeit | Wiederholgenauigkeit Gewicht
Roboter max. | Roboter max. Roboter max. Roboter max. Roboter Zelle
S 5 kg 994 mm 1,0 m/s +/-0,03 ca. 400 kg
M 10 kg 1.249 mm 1,0 m/s +/-0,04 ca. 420 kg
L 20 kg 1.418 mm 1,0 m/s +/-0,04 ca. 420 kg
Varianten Werkstuckspeicher
Bezeichnung Abmessungen Handhabung Handhabung
(Lx B) Werkstiickspeicher Roboter
S/IM 400mm x 300mm manuell Roboter
L 600mm x 400mm manuell Roboter
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